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EENDUIDIG VEILIGHEIDSTIJDEN ALGORITME (EVA)

Het maken van een regelapplicatie voor verkeersregelinstallaties (VRI's) begint met het vaststellen van
de veiligheidstijden (de zgn. ontruimingstijden). Het CROW heeft voor de berekening van deze
veiligheidstijden richtlijnen 111 en 213 opgesteld. Door City Flow BV is een eenduidig rekenalgoritme
ontwikkeld, waarmee de oprij- en afrijafstanden worden berekend m.b.v. simulatieprogramma VISSIM.
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Deze tool voldoet volledig aan de door het CROW opgestelde richtlijnen. Het handmatig opmeten van de
oprij- en afrijafstanden is daarmee niet meer nodig. Dit bespaart werktijd en voorkomt onveiligheid
wegens handmatige fouten die bijna niet zijn te vermijden. Het rekenresultaat is eenduidig: niet meer
afhankelijk van een subjectief oordeel. Wijzigingen in het ontwerp of in de parameters (bijvoorbeeld
bromfietsers op de rijweg) kunnen snel worden verwerkt.
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# 105 Lafty= 17m L opry= 33 m TO_max] fc0L ][ fc055]= -1.2 5 (negatief)
109 Lafry = 16m L opry= 36 m TO_max|[ c0L [ fc09 |= -2.8 5 (negatief)
12 Lafry= 8m Lopry = 16 m TO_max{ fc01 ][ f<22 = -29 5 (negaticf)
- 128 Lafry = 12m L_opry= 0m TO_maxl fcll J{ fe28]= 21 5 L
or 138 JLafy - 2m Lopy = 0m 1O mad fl B8 =34 ] b )
25 Lafry = 13m L_opry= 23 m TO_max| fc02 ][ fc055}= -L4 s (negatief)
26 Lafry = 22m L_opry= 28 m TO_maxl fc02 ][ fc05L]= -L.7 s (negatief) —
209 Lafry = 15m L_opry= 22m TO_maxl fc02 ][ fc09 = -1.6 s (negatief)
210 Lafry = 2Lm L_opry= 14 m TO_maxl fc02 ][ fel15}= -0.1 s (negatief)
e m Lafry = 19m Lopry= 13m TO_maxl fc02 [ fcl1R]=00's
n Lafry = 18m L_opry= 13 m TO_maxl fc02 Il feliL]= -0.2 s (negatief) —]
m Lafry= 3m Loopry = 12m TO_maxl fc02  fc22 |= -26 s (negatief) ==
=i 26 Lafry = 26m L_opry= 0m TO_maxl fc02 ] fc26 1= 345
oz 236 Lafy= 33m Lopry= 0m TO_max fc021[ fc36 1= 38 5 =
PE 305 L_afry= 14m L_opry= 17 m TO_max] fc03 ][ fc055]= -0.3 s (negatief) e
a8 306 Lafty = 19m L_opry= 13 m TO_max| fc03 ][ fc05L]= 0.5 5 =
= 307 Lafy = 27m L_opry= 18 m TO_max] fc03 ][ fc08R]= 0.9 5 (samenkomend)
L 308 Lsfty= 25m Lopry = 17 m TO_max fc03 ][ fc08S]= 10 =
® 3 Lafry= 18m L_opry = 21 m TO_max] fc03 Il fcl1R]= -0 s (negatief)
A 312 Lafry = 16m L_opry= 20 m TO_max| fc03 ][ fclll]= -0 s (negatief)
a 32 Lafty= 3m Loopry= 9 m TO_max{ fc03 ][ fc22 ]= -17 s (negatief)
@ 34 Lafty= 30m Lopry= 3m TO_max{ fc03 ][ fc24 ]= 315 |
- 334 Lafty = 36m L_opry= 0'm TO_max| fc03 ][ fc34 ]= 515
a 108 Lafty = 13m L_opry= 25 m TO_max][ fcOSR][ fc08S]= -11 5 (negatief)
Il | a2 Lafty= 28m L opry= 34 m TO_max[ fcOSR][ fcl1L]= -0 s (negatief) E
m Lafty= 18m L opry= 0m TO_max| fc0SR][ fc22 ]= 20 s (deelconflict)
L g o Lafry= 8m Lopry= 9m TO_mau fcOSR][ fe24 = -12 & (negatief)
! B ; 433 Lafy= Sm Lopry= 0m TO_max fc0SR][ fc33]=12'5
B [, 501 Lafry = 33m L_opry= 17 m TO_max] fc055][ fcl1 }= 08 s (samenkomend)
‘ Ssatiit 502 Lafry = 26m L_opry= 10 m TO_max] fe055][ fc02 ]= 105
. '/" 503 Lafry = 23m L_opry= 10 m TO_max] fc055][ fc03 J= 06 s
o 508 Lafry = 17m L_opry= 22 m TO_max] fc055][ fc085]= 09 s (negatic)
\\ A (e Lafry = 2Lm L_opry= 24 m TO_maxl fc055][ fcd3 J= -1.3 s (negatief)
ot 7 v 512 Lafry = 23m L_opry= 16 m TO_max] fc055][ fct1L]= -0.1 s (deelconflict)
-7 A 524 Lafry= 8m Loopry= 9 m TO_max fc05S]l fe24 J= -14 s (negatief)
J 58 Lafry= 33m Lopry= 6m TO_maxl fc0SSI[fc281=17 5 - Close
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Met behulp van een MicroStation- of AutoCad-tekening die als achtergrond geladen wordt in VISSIM,
worden de rijlijnen, en indirect hiermee de conflictvlakken, uitgezet in VISSIM. Het programma EVA
rekent de benodigde afstanden en ontruimingstijden uit. De uitvoer is direct geschikt als invoer voor het
programma COCON of een applicatie generator.

City Flow BV levert EVA inclusief handleiding en (indien gewenst) een halve dag instructie.
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